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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Podstawa i przedmiot opracowania.

- Zlecenie Inwestora,
- Projekt budowlano-wykonawczy.

2. Przedmiot i zakres opracowania
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z inwestycja:
Nazwa inwestycji: Remont boiska do pitki noznej przy Zespole Szkot Nr 1 w Wodzistawiu
Slaskim, ul. Armii Ludowej 11
Zamawiajgcy: Miasto Wodzistaw Slaski, ul. Boguminska 4, 44-300 Wodzistaw Slaski
Zespol Szkot Nr 1, ul. Armii Ludowej 11, 44-304 Wodzistaw Slaski

Zakres opracowania obejmuje remont boiska do pitki noznej polegajacy na wymianie
istniejacej nawierzchni na trawg syntetyczng wraz z budowa ogrodzenia w postaci
pitkochwytow, rozwigzaniem odwodnienia (drenaz, kanalizacja deszczowa, odwodnienie
powierzchniowe) oraz utwardzeniem terenu kostka betonowa pod chodnik i droge dojazdowsa.

3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

— montaz i demontaz obiektow zaplecza tymczasowego oraz koszty amortyzacji lub zuzycia
tych obiektow,

— Wwyposazenie zaplecza tymczasowego w urzadzenia placu budowy,

— badania jako$ci materialéw, robot i prob odbiorowych, z wylaczeniem badan i préb
wykonywanych na dodatkowe zadanie Zamawiajacego,

— uporzadkowanie terenu budowy po wykonaniu robot.

3. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi.

4. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy.

5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$é
z dokumentacjg projektowa 1 specyfikacja techniczng.

6. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia 1 utrzymania placu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Zabezpieczenie odbywa si¢ przez:

- wybudowanie ogrodzenia tymczasowego z siatki ogrodzeniowej, - oznaczenie przejsc,

- oznakowanie terenu budowy,

- zabezpieczenia istniejacych sieci podziemnych przed uszkodzeniem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowng



7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania kontraktu i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i horm
dotyczacych ochrony $rodowiska. na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

8. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy na terenie catego placu budowy. Materialy tatwopalne beda
sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

9. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywolujacych promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego okreslonego odpowiednimi przepisami.

10. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wlaSciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia istniejacych instalacji i urzadzen podziemnych
na terenie budowy Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego 1 zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziataniu uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

11. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i1 bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia, odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz do zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie
umowne;j.

12. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty ich rozpoczecia do daty zakonczenia. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.



13. Materialy.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly speiniajg wymagania ST. W czasie
postepu robot Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speilnienie wymagan ilosciowych
I jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszelkie koszty,
aw tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materiatéw do robot.

13.1. Wymagania ogo6lne dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobéw

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych mogg by¢ stosowane wylacznie wyroby
budowlane o0 wiasciwoséciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym
i wykonanym obiektom budowlanym spelnienic wymagan podstawowych, okreslonych
wart. 5 ust.l pkt.lustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego stosowania w budownictwie.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte
W razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan
muszg by¢ dostarczone przez Wykonawce zarzadzajacemu realizacjag umowy.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacj¢, moga by¢ badane
przez zarzadzajacego realizacja umowy W dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ wilasciwosci przewidzianych do uzycia materiatdéw i urzadzen
z wymaganiami zawartymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zostang
one przyjete do wbudowania.

13.2. Wymagania ogélne zwiazane z przechowywaniem, transportem, warunkami
dostaw, skladowaniem i kontrola jakos$ci materialéw i wyrobow

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ zeby materialy 1 urzadzenia tymczasowo
sktadowane nabudowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac
ich jakos¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatow 1 urzadzen beda zlokalizowane
w obrgbie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy
lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez Wykonawce.

Zarzadzajacy realizacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek
materialu zeby sprawdzi¢ jego wiasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga podstawe
do aprobaty jakosci danej partii materiatow.

13.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy, elementy budowlane
I urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych
odpowiadaly ~wymaganiom okre§lonym wart. 10 ustawy Prawo budowlane
oraz szczegotowych specyfikacji technicznych

Wykonawca wuzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposoéb 1 termin
przekazania informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materialow oraz elementow
konstrukcyjnych do wykonania robot, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatach
zgodnosci.

14. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzegt uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia
nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



15.Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania
dotyczacych przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach na teren budowy.

16. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST oraz projektu organizacji robot, poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami okres§lonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek biedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot zostana,
jesli wymagac bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$c¢.

17. Kontrola jakoS$ci robot.

Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozong jako$¢ robot. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
I prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

17.1. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi  okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepisoOw 1 dokumentow technicznych;

- deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobata techniczna.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan begda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty nie spetniajace tych wymagan beda odrzucone.

17.2. Dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza sig :

— protokoét przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robot,

— protokotly z narad i ustalen

17.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.  Zaginigcie  jakiegokolwiek  dokumentu  budowy  spowoduje
jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostegpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu
na zyczenie Zamawiajgcego.



18.0dbior robdét.

18.1 Rodzaje odbioréw robdét.

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi czgsciowemu

- odbiorowi ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu

Badania i pomiary do odbioru robdt zanikajacych przeprowadza Wykonawca na probkach
pobranych w obecnos$ci Inspektora Nadzoru w miejscach przez niego wskazanych. Odbior
czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanej czeSci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego
wykonania robét w odniesieniu do ilo$ci i jako$ci i warto$ci. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektora Nadzoru
I Wykonawcy. Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru robot
jest protokdt  ostatecznego  odbioru  robdt  sporzadzony wg  wzoru  ustalonego
przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastgpujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- deklaracje zgodno$ci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

- wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych.

- o$wiadczenie kierownika budowy:

* 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy

* 0 zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektami budowlanymi warunkami
pozwolenia na budowg , przepisami i obowigzujacymi PN.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda Zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

19. Podstawa platnoSci
Podstawg ptatnosci za wykonane roboty bedzie umowa sporzadzona pomiedzy Inwestorem,
a Wykonawca.
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SST-01
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY ROZBIORKOWE
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorkg betonowej nawierzchni remontowanego
boiska, projektowanej drogi dojazdowej i chodnika, odwodnienia powierzchniowego.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w wymaganiach og6lnych ST. Sprzet
do wykonania rozborek powinien uzyskac akceptacj¢ Inspektora.

4. TRANSPORT
Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, zaleca
si¢ wykorzystanie samochodéw samowyladowczych 5t .

5. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH

Roboty rozbiorkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.1, zgodnie z dokumentacjg projektowg lub wskazaniami Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywaé mechanicznie lub recznie. Wszystkie elementy
mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. Uzyskane elementy oraz gruz staja si¢ wiasnoscig Inwestora, ktory powinien
wskaza¢ miejsce skladowania tych materiatow.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw wymienionych w pkt. 1.1, znajdujace
si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonywane roboty ziemne,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢
w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggscic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementéw schodow jest:
dla elementéw betonowych — m? (metr kwadratowy); dla odwodnienia powierzchniowego —
m (metr); dla kraweznikow, obrzezy — m (metr)

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej wykonanych robo6t obejmuje:
e wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
e rozkucie i rozbidrka nawierzchni, elementéw betonowych
e zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego uzycia,
z utozeniem na poboczu,
zatadunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,
e przygotowanie podtoza do dalszych robot i uporzadkowanie terenu rozbiorki.



SST-02
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PODBUDOWA | NAWIERZCHNA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ]

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z trawy syntetycznej
dla boiska do pitki nozne;.

1.2. Zakres stosowania i zakres robét objetych SST
Specyfikacja techniczna stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z remontem boiska sportowego.

W zakres rob6t objetych niniejsza specyfikacja techniczng wchodzi wykonanie nawierzchni
boiska sportowego z trawy syntetycznej.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2.1 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora.

3. MATERIALY

3.1. Wymagania ogélne.

Wszystkie uzyte wyroby 1 materiaty musza:

- Posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
Z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych — w odniesieniu do wyroboéw
podlegajacych tej certyfikacji,

- Posiada¢ certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci z Polska Normg lub z aprobatg
techniczng

- By¢ oznakowane znakiem CE, dla wyrobow, dla ktorych zgodnie z odrgbnymi przepisami
dokonano oceny zgodnos$ci ze zharmonizowana normg europejska wprowadzong do zbioru
Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng

- By¢ wpisane do okreslonego przez Komisje Europejska wykazu wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje
zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlane;.

3.2. Rodzaje materialow.

- Trawa syntetyczna.

- Mieszanka drobna, granulowana ze skal magmowych o wskazniku piaskowym min. 65%
(0,075 - 4 mm) — na warstwe wyrownawczg

- Kruszywo tamane

- Piasek

4. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z sprzetu niezbednego do wykonania zadania i spelniajgcego warunki ogolnej
specyfikacji technicznej.

5. TRANSPORT
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Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w wymaganiach ogdlnych ST. Do transportu
materialow nalezy uzywaé S$rodkow transportowych odpowiadajacych przewozonym
materialom. Materialy nalezy transportowa¢ przy odpowiednim ich zabezpieczeniu
przed uszkodzeniem, zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Podbudowa
Podbudowe pod trawe syntetyczng stanowia nastgpujace warstwy:
- trawa syntetyczna wys. 6,0 cm - wg Kkarty technicznej (Zat. 1), gr. 6 cm
- warstwa wyrownawcza: mieszanka drobna, granulowana ze skal magmowych
o wskazniku piaskowym min. 65% (0,075 - 4 mm), gr. 5 cm- warstwa konstrukcyjna gorna
- kruszywo famane stab. mechanicznie, fr. 8-16 mm, gr. 8 cm
- warstwa konstrukcyjna dolna - kruszywo tamane, fr. 31,5 - 63 mm, gr. 12 cm
- warstwa piasku $rednio lub gruboziarnistego zageszczonego warstwami do Is=1, gr. 15 cm

Podbudowa pod trawe syntetyczng musi by¢ wykonana z materiatbw przepuszczalnych
nie zawierajacych substancji organicznych — warstwy podbudowy po wykonaniu zggszczenia
muszg by¢ przepuszczalne dla wody. Podbudowe nalezy wykonaé¢ zgodnie z Polskag Normag
i warunkami technicznymi. Podbudowy z kruszywa powinny odpowiadaé wymaganiom
zwigzanym z no$noscig, zageszczeniem oraz rownoscig sprawdzanym po zakonczeniu
kazdej z warstw.

Charakterystyka podbudowy:

- elastycznose,

- bardzo dobra wytrzymatos¢,

- odporno$¢ na zniszczenia,

- odporno$¢ na warunki atmosferyczne.

6.2. Ukladanie nawierzchni z trawy syntetycznej.
Podtoze, na ktorym ma by¢ uktadana wyktadzina powinno by¢ przygotowane zgodnie
Z instrukcja producenta i powinno by¢ suche, rdwne, pozbawione zanieczyszczen, mocne
i stabilne. Odchylki mierzone na tacie 2 m nie powinny przekracza¢ £2 mm. Nawierzchnia
syntetyczna odwzorowuje powierzchni¢ podbudowy.
Instrukcja uktadania sztucznej nawierzchni w systemie:

a) Podloze

— Ro6wnosé podtoza do 5 mm mierzona na 3 metrach dlugosci.

—  Przepuszczalno$¢ podtoza 6 1/m na minute.

— Wskazane odwodnienie liniowe wokot boiska, aby zatrzymaé naptyw wody z terenu

przyleglego.

—  Spadki boiska powinny by¢ w granicach 0,7-1,0 %

b) Sprawdzenie przed instalacja:

— Zgodnos¢ dostarczonej sztucznej trawy z zamowieniem (rodzaj)

—  Zgodnos¢ liczby dostarczonych rolek

— Dlugosci rolek (na podstawie naklejonych etykiet)

— Linii boisk w brytach trawy, jesli tak byly zaméwione

c) Skiladowanie
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Po roztadunku rolki powinny pozosta¢ w oryginalnym opakowaniu i by¢ utozone
na ptaskiej i czystej powierzchni. Moga by¢ uktadane jedna na drugg, do wysokosci 3-
4 rolek, a styka¢ powinny si¢ na catej dlugosci, aby unikng¢ zagiec¢ i zalaman.

Nalezy maksymalnie skroci¢ czas sktadowania do momentu rozpoczgcia instalacji.
Najlepszym rozwigzaniem jest roztadowanie i utozenie rolek na boisko bezposrednio
w miejscach ich pozniejszej instalacji.

d) Instalacja

Przed roztozeniem rolki nalezy doktadanie sprawdzi¢ wszystkie jej wymiary

Nalezy unika¢ zbyt duzych zaktadek pomigdzy brytami trawy

Nalezy zaznaczy¢ punkty utozenia brytow trawy przed ich roztadowaniem.

Pierwsza rolka powinna by¢ roztozona wzdtuz bocznej krawedzi. Nastepne uktadane
rownolegle z 5 cm zaktadka

Ciecie sgsiadujacych brytow trawy nalezy wykonywac poprzez dwie wyktadziny.
Nalezy w tym celu postuzy¢ si¢ specjalnym nozem posiadajacym regulacje wysokosci
ostrza, ktore pozwoli na uniknigcie cigcia w tym samym czasie podktadu i wtokien
(zdzbel).

Cigcia nalezy wykonywaé tak, aby jak najmniej uszkadza¢ faczenia splotow,
co powoduje mniejsze zniszczenie wiokien.

W przypadku znacznych zmian temperatury w czasie instalacji, nalezy sprawdzic¢
polozenie trawy, ktéra ma tendencje do rozszerzania si¢ i skracania. W przypadku
wystepowania takiego zjawiska nalezy korygowac ulozenie rolek. Przygotowane
I przyciete bryty trawy powinny by¢ klejone tego samego dnia.

e) Klejenie

Bryty trawy moga by¢ klejone wytacznie na tasmach taczeniowych.

Dwusktadnikowy poliuretanowy klej rozktadany jest na tasmie na szerokosci 16 cm,
przy zuzyciu 400-500 g na metrze dtugosci.

Klej nalezy rozprowadza¢ przy pomocy specjalnych maszyn do nanoszenia kleju
lub szpachelki B-2.

Klej nalezy przygotowywac zgodnie z instrukcja.

Z uwagi na charakterystyke kleju musi by¢ on bardzo dobrze mechanicznie
wymieszany.

Klej moze by¢ nakladany na suchej tasmie 1 podkladzie brytow trawy
przy temperaturze powyzej 10°C. W przypadku nizszych temperatur, klej nalezy
po przygotowaniu przechowywac¢ w cieptych pomieszczeniach magazynowych.
Producent poleca i rekomenduje stosowanie maszyny do klejenia. Maszyna pozwala
na rownomierne roztozenie kleju na tasmie, a takze pozwala na wprowadzenie
grubszej warstwy kleju na styku taczenia trawy. Jest to bardzo wazne,
gdyz uniemozliwia to penetracje¢ piasku kwarcowego na linii styku brytow trawy.
Przed przyloZzeniem brytow trawy do tasmy z klejem nalezy bardzo doktadnie
sprawdzi¢ utozenie centralne ta§my taczeniowej.

Statystycznie najwigcej reklamacji spowodowanych jest zlym ustawieniem tasmy
taczeniowe;j.

Jako pierwszy nalezy dociska¢ docinany bryt trawy uwazajac, aby nie zbrudzié¢
klejem witdkien trawy. Bryty trawy nalezy dociska¢ bezposrednio po przytozeniu,
a takze ponownie, kiedy nastepuje polimeryzacja kleju.

Klej po docisnigciu musi wypelni¢ w catosci porowato$¢ poditoza trawy
przy dodatkowym zatozeniu, iz jest to minimalna grubos¢.

Wigzanie finalne kleju w zaleznosci od temperatury otoczenia nastgpuje w czasie 20-
90 minut (sprawdzong metoda dociskania miejsc klejonych jest chodzenia poprzez
ustawianie stopy za stopa).
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— Rolki (walce) dociskowe nie s3 wskazane, ale male traktory z pustymi wédzkami
do zasypywania piaskiem mogg by¢ uzywane. W przypadku zastosowania traktora
nalezy unika¢ raptownych skretow kot w miejscach klejenia.

- UWAGA - zamiast klejenia poszczegdlnych rolek trawy do siebie dopuszcza
si¢ takze ich zszywanie przy uzyciu specjalnej maszyny.

f) Linie

— Linie boisk sg zaznaczone przez wklejanie trawy o innym kolorze np. biaty.

— Linie wycinane sg nozem o dwoch ostrzach (rozsuwanie umozliwia wybor szerokosci
cigcia).

— W przypadku linii nalezy zastosowac¢ szersza tasme tgczeniowa (25 cm).

— Nalezy dokona¢ testu wycinania linii, aby upewni¢ si¢ czy zostata dobrze wybrana
jego szeroko$¢ (zdarzaja si¢ sytuacje, gdy szeroko$¢ cigcia jest inna niz wycigta
przestrzen, a spowodowane to moze by¢ rdznicami temperatur 1 rdznymi
rozciagni¢ciami polozonych brytéw trawy).

— UWAGA - zamiast klejenia poszczegdlnych elementow do siebie dopuszcza si¢ takze
ich zszywanie przy uzyciu specjalnej maszyny.

g) Zasypywanie piaskiem

— Potozona 1 sklejona lub zszyta wraz z liniami trawa wymaga zasypania piaskiem
kwarcowym co do ilosci i rodzaju zgodnym z wymaganiami producenta trawy
syntetycznej,

— Po réwnomiernym rozsypaniu piasek nalezy szczotkowaé, aby mogt penetrowac
w glab wiokien trawy.

— Piasek winien by¢ rozsypywany przynajmniej w dwoch partiach oraz partii finalne;j.
Jesli dana trawa wymaga zasypania piaskiem kwarcowym w ilosci 12 kg/m2
to powinna by¢ zasypana dwukrotnie po 5 kg/m2 i dodatkowo na koniec 2 kg/m2.

— Szczotkowanie kazdej partii wymaga trojkatnej szczotki ciggnigtej przez mini traktor.

— Zabiegi powyzsze powinny by¢ dokonywane przy suchej trawie i z zastosowaniem
suchego piasku kwarcowego (wilgo¢ moze spowodowaé ztg penetracje piasku
w trawie).

— Maszyna do rozsypywania piasku musi go rozprowadzaé regularnie i w odpowiedniej
ilosci. Maszyna powinna pracowaé¢ wzdtuz szerokosci boiska.

h) Zasypywanie granulatem gumowym

— Procedura podobna jak przy piasku kwarcowym

— Granulat musi by¢ zgodny co do ilosci i rodzaju z wymaganiami producenta trawy
syntetycznej,

— Do zasypywania piaskiem 1 granulatem nalezy uzy¢ specjalistycznej maszyny
z regulacja predkosci zasypu.

Przekr6j przez gotowa nawierzchni¢ z trawy syntetycznej przedstawiajg ponizsze rysunki:
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6.3. Konserwacja i utrzymanie nawierzchni z trawy syntetycznej.

Do podstawowych dzialan mozna zaliczy¢:

- biezace usuwanie z nawierzchni $mieci 1 przedmiotéw twardych, ostrych,

- regularne czesanie trawy szczotkami w celu wyprostowania widkien i wyréwnania
poprzesuwanego wypetnienia (raz na 2 tygodnie lub w zaleznosci od intensywnos$ci
uzytkowania),

- uzupelnianie wypetnienia, szczegdlnie na mocno obcigzonych obszarach boisk (okoto raz
w roku, ale nalezy stan wypetnienia kontrolowac¢ na biezaco),

- zwracanie uwagi na najmniejsze uszkodzenia (miejscowe odklejenie si¢ trawy, przebicie,
itp.) 1 natychmiastowe zlecanie ich usunigcia, co pozwoli na unikniecie wigkszych zniszczen
i konieczno$¢ drozszych napraw,

- zapobieganie wyrastaniu chwastow czy mchu w rejonach zacienionych — zazwyczaj
uzyskiwane przy regularnym czesaniu trawy.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych robot 1 uzytych materiatow
z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora.

8. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robét jest m* nawierzchni boiska z trawy syntetycznej.

9. ODBIOR ROBOT
9.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ogolnej ST.

9.2. Warunki szczegélowe odbioru robot
Rodzaje badan:

- Sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja

- Sprawdzenie wymagan uzytkowych

10. PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w og6lnej ST.
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SST-03
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ODWODNENIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem odwodnienia w postaci drenazu, kanalizacji 1 odwodnienia
powierzchniowego.

2. MATERIALY

Nalezy =zastosowa¢ materialy zgodne z dokumentacja projektowg oraz wytycznymi
producentow.

Materiatami stosowanymi sa:

- betonowe korytka odwadniajace 0,4 m z rusztem

- piasek

- rura drenarska karbowana z filtrem z widkna syntetycznego d 75/5,0

- zbieracze- rury PVC Dz 160/4,7

- studzienki potaczeniowe @315 mm

- studzienki inspekcyjne 600 mm

- studnia zbiorcza #1200 mm (ewentualnie jako studnia chtonna — w zaleznos$ci od decyzji
Inwestora w porozumieniu z Projektantem)

3. SPRZET
Sprzet do wykonania robot zwigzanych z odwodnieniem powinien by¢ zaakceptowany
przez Inspektora.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow nalezy uzywac¢ $rodkéw transportowych odpowiadajacych
przewozonym  materialom.  Materialy = nalezy  transportowa¢  przy odpowiednim
ich zabezpieczeniu przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty ziemne

Roboty ziemne zwigzane z budowa drenazu 1 kanalizacji deszczowej powinny
by¢ prowadzone zgodnie z przepisami zawartymi w PN-B-06050:1999 ,Roboty ziemne.
Wymagania ogélne” oraz w normie PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte
dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

Wykopy nalezy wykonywa¢ wasko przestrzennie, o $cianach pionowych odeskowanych
i rozpartych, przy czy na gruntach suchych dopuszcza si¢ odeskowanie azurowe.
W przypadku wykopéw w obszarze plyty boiska (pod dreny i zbieracze) wykopy nalezy
prowadzi¢ recznie. Podloze 1 zasypke do drendow oraz zbieraczy nalezy wykonaé¢ zgodnie
zrys. nr 3. Podloze pod przewody przytacza kanalizacji deszczowej powinna stanowic
zageszczona warstwa piasku stanowigca tozysko nosne przewodu kanatowego. Zasyp kanatu
W wykonie nalezy wykona¢ w dwoch warstwach:

- warstwy ochronnej z piasku do wysokos$ci 30 cm ponad wierzch przewodu

- warstwy zasypowej do powierzchni terenu

Pod rury wykona¢ podtoze piaskowe grubosci min. 10 cm

5.2.Drenaz i kanalizacja deszczowa
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Drenaz podziemny nalezy uktada¢ schematem jodetkowym w warstwie filtracyjnej o grubosci
32 cm wykonanej z kruszywa plukanego o uziarnieniu 8-18 mm. Instalacj¢ drenarskag
pod ptyte boiska nalezy wykona¢ z rury drenarskiej karbowanej z filtrem z widkna
syntetycznego o $rednicy 75 mm. Rury drenarskie nalezy uktada¢ pod boiskiem co 8,0 m,
w uktadzie jodetkowym, ze spadkiem 0,5 % od $rodka w kierunku krawedzi boiska.

Wzdtuz krawedzi boiska (od strony potnocno-wschodniej, potudniowo-wschodniej,
potudniowo-zachodniej) nalezy wykonaé zbieracze wody opadowej (przewody PVC Dz
160/4,7, utozonych ze spadkiem 0,3% w kierunku studzienki inspekcyjnej S1). Polaczenie
drenow ze zbieraczami nalezy wykona¢ przy pomocy studzienek ©¥315 mm wykonanych
zZ tworzywa.

Studzienki N1-N11 (potaczeniowe) nalezy przykryé na glebokos$é 25 cm pod powierzchnig
boiska, natomiast studzienki S1-S2 (inspekcyjne) na glgbokos¢ 13 cm — na pokrywach z PP
nalezy utozy¢ odpowiednie wierzchnie warstwy boiska, a lokalizacje studzienek trwale
oznakowa¢ (np. na ogrodzeniu boiska). Koncowki drenéw nalezy zaslepi¢ odpowiednimi
za$lepkami d75 mm, a wylot drenow do studzienek potaczeniowych i inspekcyjnych nalezy
wykonaé¢ za pomocg wkladki ,,in situ” @ 110 przy uzyciu odlgcznika @75/110. Ré6wniez
wlaczenie zbieraczy do w/w studzienek nalezy wykonaé przy uzyciu wkladek ,,in situ”
0 odpowiedniej $rednicy, a dna studzienek zaslepi¢ dennica do rury karowane;.

Projektowane przylacze kanalizacji deszczowej nalezy wykonaé¢ od studni S1 do Dl
0 $rednicy 1200 mm 1 od studni D1 do istniejacej studzienki kanalizacji deszczowej (Disn. ©
1200 mm) — chyba, ze Inwestor w porozumieniu z Projektantem zadecyduja o montazu studni
chtonne;j - jako studnia D1.

5.2.0dwodnienie powierzchniowe

Istniejagce wzdluz skarpy odwodnienie powierzchniowe nalezy wymieni¢ na nowe.
Dodatkowo nalezy ulozy¢ korytka odwadniajace 0,4 m z rusztem — wg dokumentacji
projektowej na odcinku A, B, D. To odwodnienie wiaczy¢ do istniejacej studzienki Sciekowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przewody 1 zlacza z PVC nalezy podda¢ probie szczelnosci przez napelnianie woda
0 wysokosci ci$nienia do 2,0 m stupa wody i pozostawi¢ przez 1 godzing, w czasie ktorej
obserwuje si¢ badany odcinek i1 prowadzi kontrole zlaczy. W przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek nieszczelnos$ci nalezy je usungé

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest- m (metr) wykonanego i odebranego drenazu, kanalizacji.
Jednostka obmiarowa studni jest- szt. (sztuka) okreslonego wymiaru.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja i wymogami Inzyniera jezeli

wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawczg jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

16



SST -04
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej pod chodnikiem
i droga dojazdowa.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- piaski

2.3. Skladowanie materialéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej
nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe¢ 1 zachodzi potrzeba
jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze
W miejscu sktadowania powinno by¢ roéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek,

— walcow statycznych,

— plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Warstwa odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w Sposob umozliwiajacy wykonanie
ich zgodnie z dokumentacjg projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi,
chodnika lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubos$ci, przy uzyciu
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéow i rzednych wysokosciowych. Grubo$é
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto
grubos¢ projektowana.

W miejscach, w ktoérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwos$ciach.
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢
do jej zageszczania.

Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé¢ od dolnej krawedzi
i przesuwaé pasami podluznymi cze$ciowo nakladajgcymi sie, w kierunku jej gornej
krawedzi. Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny
by¢ wyrownywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajgca i odsgczajagca powinna
by¢ zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszezanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia
nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-
04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca
lub odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02. Stosunek
wtornego i1 pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢
kruszywa jest wyzsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie
I napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody 1 rownomiernie wymieszac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
| zageszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. | Wyszczegolnie Minimalna czestotliwosé
nie badan i badan 1 pomiaréw
pomiarow
1 | Szerokos¢ warstwy |10 razy nalkm
2 |Rownos¢ podluzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | RO6wnosé poprzeczna | 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ~ |10 razy na 1 km
5 |[Rzedne co 25 m w osi jezdni i1 na jej krawedziach dla
wysokosciowe autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
6 | Uksztattowanie osi w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
planie autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w23 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
m
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8 |Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotnos$¢ kruszywa |nie rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac
w punktach gtownych tukow poziomych.

6.2.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cm, -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podluzne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa
tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢é 4
metrowg lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg £ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Grubo$¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoch
warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubo$¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca
wykona napraw¢ warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm,
uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyro6wnanie i ponowne
zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi
ponowny pomiar 1 ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.2.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-
77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci
modutow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02, nie powinna by¢ wicksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedhug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej
10 cm, wyrownane i1 powtornie zagegszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjag projektowa, SST
I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materiatu
0 grubosci i jako$ci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyrdwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w  specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie warstwy.
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SST-05
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z tlucznia kamiennego
na drodze dojazdowej i chodniku.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonywaniem podbudéw z thucznia kamiennego.

Podbudow¢ z tlucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako:

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadnicza.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thucznia, wg PN-S-96023, s3:
- kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112:
e thiczen od 31,5 mm do 63 mm,
e kliniec od 10 mm do 31,5 mm
e kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, okre§lonymi dla:
e klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,
o Kklasy Ililll - dla podbudowy pomocniczej.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca, wg PN-B-11112.

Lp. | Wiasciwosci Klasa Il |Klasa Il

1 |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie | 35 50
wigcej niz: 40 50
- w thuczniu
- w klincu
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w 30 35
stosunku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz:
2 |Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18, % m/m, nie
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wigcej niz: 2,0 3,0
a) dla kruszyw ze skal magmowych 13,0 5,0
przeobrazonych
b) dla kruszyw ze skat osadowych
3 |Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-
19, % ubytku masy, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i
przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 5,0 10,0
4 |Odporno$¢ na  dzialanie -mrozu  wedlug
zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg PN-B-
06714-1 1 PN-B-11112, % ubytku masy, nie wigcej
niz: 30 nie bada si¢
- w thuczniu si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia 1 klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy
thuczniowej, wg PN-B-11112.

barwa cieczy wg PN-B-06714-26:

Podbudowa
Lp. | Wiasciwosci jednowarstwowa | Podbudowa
lub podbudowa | pomocnicza
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wigcej niz: |3 4
- w tluczniu 4 5
- w klincu
b) zawartos¢ frakcji podstawowej, % m/m,
nie
mniej niz: 75 65
- w thuczniu 1 w klincu
¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigce]
niz: 15 25
- w thuczniu 1 w klincu
d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej
niz: 15 20
- w thuczniu 1 w klincu
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-
B-06714-12, % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu 1 w klincu 0,2 0,3
3 |Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16, % m/m, nie wigcej niz:
- W ttuczniu 40 45
- w klincu nie bada si¢ nie bada si¢
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych,
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- w thuczniu 1 w klincu, barwa cieczy nie
ciemniejsza wzorcowa
niz:

2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna
lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego powinien

wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

c) walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego klincem,

e) szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,

f)  walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,

g) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania

wody.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym
nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym,
pod podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwg podbudowy tluczniowej a spoistym
gruntem podloza warstwy odcinajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania
czastek drobnych, wyrazony wzorem:

Dis
d85

<15

gdzie: Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej albo
odsaczajace;j,

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru najwigkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubos¢
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warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowg o grubosci
powyzej 20 cm nalezy wykonywaé¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubo$ci, przy
uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢
taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubosé projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejSciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé si¢ pasami podluznymi, cze$ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni.
Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢
od dolnej krawedzi i przesuwaé si¢ pasami podluznymi, czgSciowo naktadajacymi sie, w
kierunku jej goérnej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa
grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa
grubego. Do zaggszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co
najmniej 18 kN/m, albo plytowa zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m?. Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione kruszywem drobnym.
Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy
powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa
grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastegpnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych
Z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptaciji.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.3
i tablicach 1 i 2 niniejszych SST.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.
Tablica 3.Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego
Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczeg6lnienie badan Minimalne  ilosci M_aksyme_“na po-
wierzchnia podbu-

dowy na  jedno
badanie (m?)

badan na dziennej
dziatce roboczej
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[N

Uziarnienie kruszyw
Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w |2 600
3 | kruszywie

Zawarto§¢ ziarn nieforemnych w

kruszywie

N

Scieralno$é kruszywa

e, 6000
Nasigkliwo$¢ kruszywa
Odporno$¢ kruszywa na dzialanie
mrozu
Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych

i przy kazdej zmianie zrédla pobierania
materiatow

~No o1~

6.2.2. Badania wlasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okre§lonych w pkt 2.3
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujacg zachowanie
jakos$ci robot 1 zawsze w przypadku zmiany zrodia pobierania materiatow oraz na polecenie
Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy, w obecnosci Inzyniera.

6.3. Wymagania dotyczace nos$nosci i cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego

Lp. Wyszczegblnienie badan i|Minimalna czestotliwosé
pomiarow pomiar6w
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 RS . . w sposob ciaggly planografem
ownos¢ podiuzna albo co 20 m fata na kazdym
pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
. co 100 m w osi jezdni i na jej
5 Rzedne wysokosciowe krawedziach
6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m
7 Grubosé podbudowy Podczas budowy:w 3 punktach

na kazdej dzialce roboczej,

lecz nie rzadziej niz raz na 400
2

m

Przed  odbiorem: w 3

punktach, lecz nie rzadziej niz

raz na 2000 m?

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztattowanie osi w planie nalezy wykonaé
w punktach gléwnych tukéw poziomych.
6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz +10 cm, -5 cm.
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Na jezdniach bez krawgznikow szeroko$s¢ podbudowy powinna by¢ wigksza
od szerokos$ci warstwy wyzej lezgcej o co najmniej 25 c¢cm lub 0 wartos¢ wskazang
w dokumentacji projektowej.

6.3.3. Rownos$¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrow3 fatg.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancjg = 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi  wysokoSciowymi  podbudowy 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz = 5 cm dla pozostatych
drog.

6.3.7. Grubos$¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze ro6znic€ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.3.8. Nosnos¢ podbudowy
Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci, podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania no$nosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony

Kategoria ruchu przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M | Wtorny M |
Ruch lekki 100 140

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptytg o $rednicy 30
cm, powinien by¢ wigkszy od 50 MPa.
Zageszezenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego

1l |
modutu odksztatcenia M E do pierwotnego modutu odksztatcenia M E jest nie wigkszy od 2,2.
me

Me < 22
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6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy
i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5
cm 1 nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peilng grubosé, do poltowy
szeroko$ci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dolozenie
materiatu 1 powtdrne zagegszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia gleboko$¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelione
nowym materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nos$nos¢é podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robodt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce

podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m? podbudowy thuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

— roztozenie kruszywa,

- zageszczenie warstw z zaklinowaniem

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji
technicznej,

—  utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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SST-06
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CHODNIK, DROGA DOJAZDOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem chodnika i drogi dojazdowej
z brukowej kostki betonowej o gr. 8 cm ograniczonych krawegznikiem i obrzezem.

2.MATERIALY
Materiatami stosowanymi sg:
- zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701,
- piasek do zapraw wg PN-B-06711
- brukowa kostka betonowa o gr. 8 cm.
- piasek na podsypke,
- woda
- obrzeze niskie — o wymiarach 8 x 30 cm
- krawezniki betonowe:
— wystajace o wym. 15x30 cm
— wtopione 0 wym. 12x25 cm.

Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
2.1.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekni¢¢, plam 1 ubytkdw.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i
proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci <60 mm.
2.1.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j
Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci
80 mm.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

) na dhugosci +3 mm,
) na szerokosci +3 mm,
J na grubosci +5mm.

2.1.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okre§lone

w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Lp. Cechy Warto$¢
1 | Wytrzymatos¢ na Sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z szesciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasigkliwos¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wiecej niz 5
3 |Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg
PN-B-06250 [2]: brak
a) peknigcia probki 5
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b) strata masy, %, nie wigcej niz
c) obnizenie wytrzymalo$ci na S$ciskanie w stosunku do 20
wytrzymalos$ci

probek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz
4 |Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, nie 4
wiecej niz

2.2 Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.2.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy
1.

I
]
H

L
4

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
On 100 8 30 3

2.2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pgknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementdw nie powinny
przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

2.2.3. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkladek i
przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugosé
minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.3. Krawezniki betonowe
2.3.1. Klasyfikacja: jest zgodna z PN-EN 1340.
2.3.2. Typy: w zaleznosci od przeznaczenia rozrdéznia si¢ nast¢pujace typy kraweznikdéw
betonowych:
U - uliczne, D - drogowe.
2.3.3. Rodzaje: w zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego rozrdznia si¢ nastgpujgce
rodzaje krawegznikow betonowych:
— prostokatne Sciete (uliczne) - rodzaj ,,a”,
— prostokgtne (drogowe) - rodzaj ,,b”.

2.3.4. Wymagania techniczne
- Ksztalt 1 wymiary
Ksztatt kraweznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych podano w tablicy 2.
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Tablica 1. Wymiary krawe¢znikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraw¢znikow, cm
kraweznik | kraweznik I b h c d r
a a
15 30 min. 3 min. 12
v a 100 12 25 max.7 | max.15 | 10
D b 100 12 25 - - 1,0
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikéw betonowych
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
| +8
b, h +3

- Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i1 krawedzi elementéw, zgodnie z PN-EN
1340, nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikdéw betonowych
Dopuszczalna wielko$¢

Rodzaj wad 1 uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1
Wklgstos¢ lub wypuklos$é powierzchni kraweznikdéw 9
w mm
Szczerby] ograr{lczaja%cych powierzchnie niedopuszczalne
uszkodzenia gorne (Scieralne), mm
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krawedzi 1 narozy

ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugos$¢, mm, max 20
- gleboko$¢, mm, max 6

- Sktadowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkéw 1 wielkos$ci. Krawezniki
betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych
0 wymiarach: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$é
kraweznika.

2.4. Materialy na lawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Chodnik z kostki brukowej wykonuje si¢ r¢cznie. Do zageszczenia nawierzchni
stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymato$ci projektowanej, kostki
przewozone s3 na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ 1 spina tasma
stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu
po osiggni¢ciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami
w czasie transportu

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Koryto pod chodnik i droge dojazdowa

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtuznymi i poprzecznymi .

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania

I zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wcze$niejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania
| zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Nawierzchni¢ chodnika z kostki brukowej nalezy wykonywac¢ bezposrednio
na podtozu z gruntu piaszczystego o WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.
5.2. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712.

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 4 cm. Podsypka powinna by¢
zwilzona woda, zageszczona 1 wyprofilowana.
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5.3 Wykonanie betonowych obrzezy chodnikowych

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ podsypka z piasku, o grubosci
warstwy 10 cm po zaggszczeniu. Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie koryta piaskiem i
zageszezenie z polewaniem woda.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i
ze Swiatlem (odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub
zaprawg cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢
wodg. Spoiny muszg by¢ wypelnione catkowicie na petng gltebokos¢.

5.5 Ukladanie chodnika i drogi dojazdowej z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami
wynosily od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety
chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢
powierzchni¢ ulozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i
przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac
walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeini¢ szczeliny materialem do wypelnienia i1
zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia chodnika i drogi dojazdowej z wypelnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Badania w czasie robot
6.1.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektows i
odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
o glebokosci koryta:
° o szerokoscido 3 m: £ 1 cm,
6.1.2 Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkow poprzecznych i
podhuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa.
6.1.3. Sprawdzenie wykonania chodnika i drogi dojazdowej
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika i drogi dojazdowej z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowa:
pomierzenie szerokosci spoin,

. sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
. sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,
o sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanego chodnika i drogi dojazdowej
z brukowej kostki betonowe;j.

Jednostka obmiarowag jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego
i kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika i drogi dojazdowej z brukowej kostki betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- wykonanie podsypki,

- wykonanie taw pod krawezniki i obrzeza,

— ustawienie obrzezy, kraweznikow

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,

- utozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem 1 wypeltnieniem szczelin,

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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SST - 07
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PILKOCHWYTY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
I odbioru robot zwigzanych z budowg pitkochwytéw wraz z furtka i brama wjazdows.

2. MATERIALY

Stosowane materiaty;

- shupki stalowe z profilu zamknigtego 80x40x4100 mm,

- panele ogrodzeniowych

- siatka polipropylenowa o oczku 80x80 mm

- linka naciggowa, ocynkowana i powlekana PCV,

- akcesoria do mocowania siatki i naciggania linek,

- linka do zawieszania siatki fi 4 mm ocynkowana i powlekana,

- fundamenty betonowe stupkow pitkochwytow

- brama stalowa 2-skrzydtowa, wypetnienie z siatki stalowej ocynkowanej i powlekanej PCV
0 oczkach 50x50 mm i grub.2,5/3,6 mm, stupki stalowe ocynkowane i lakierowane w kolorze
zielonym zabetonowane betonem C20/25,

- furtka stalowa 1-skrzydtowa, wypetnienie z siatki stalowej ocynkowanej i powlekanej PCV

0 oczkach 50x50 mm i grub.2,5/3,6 mm, stupki stalowe ocynkowane i lakierowane w kolorze
zielonym zabetonowane betonem C20/25.

3. SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji nalezy stosowac
nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru sprzet
do montazu konstrukgji:

- §rodek transportu do przewozenia elementow

- klucze.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na $rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot. Wykonawca
na zadanie dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem. Dobdr sprzetu montazOwego
do wykonania poszczegdlnych robot jest cze$cig projektu technologii i organizacji robot,
ktory nalezy wykonaé przed przystgpieniem do robot i uzyskaé akceptacje Inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie
srodki transportu. Warunki transportu powinny zapewnia¢ zabezpieczenie elementéw
przed wptywem szkodliwych czynnikéw atmosferycznych. Wykonawca jest zobowiazany
do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$é
robdt i wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
muszg spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym
jak i rzeczcowym. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0goélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami normy PN-
B-06200 i postanowieniami umowy.

5.2 Zakres robét przygotowawczych

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej lub wskazan
InZyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robot,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog itd.,

— wytyczy¢ trase ogrodzenia w terenie,

— przedstawi¢, do akceptacji Inzyniera, zakres robot wykonywanych bezposrednio na placu
budowy i na zapleczu.

5.3 Warunki techniczne wykonania robot

Konstrukcja 1 sposob wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsq
I specyfikacja techniczng

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

. ustawienie stupkow,

. rozpigcie siatki metalowej,

. wykonanie bram i furtek,

. malowanie ogrodzenia,

. roboty wykonczeniowe.

N0 B W

Wykonanie dotéw pod stupki.

Jesli dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna lub Inzynier nie podaje inaczej,
to doty pod stupki powinny mieé¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wigksze
od wymiaréw stupka. Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna nie podaje
inaczej, to najpierw nalezy wykona¢ doty pod stupki narozne, bramowe

1 na zalamaniach ogrodzenia, a nast¢pnie dokona¢ podzialu odcinkow prostych na mniejsze
odleglosci: dla siatki po od 3 do 6 m, z tym, ze przy wysokosci siatki przekraczajacej 2,2 m -
po ok. 2 m i w takich odleglo$ciach wykona¢ doty pod stupki posrednie. Nalezy dazy¢,
aby odlegtosci miedzy shlupkami posrednimi byly jednakowe we wszystkich odcinkach
ogrodzenia.

Wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna nie podaje inaczej, to stupki moga
by¢ osadzone w betonie utozonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe formowane
na terenie budowy i dostarczane do miejsca budowy ogrodzenia. Po uzyskaniu akceptacji
Inzyniera, stupki betonowe moga by¢ obtozone kamieniami lub gruzem i przysypane ziemia.
Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop 1 napetni¢ otwor mieszankg betonowg. Do czasu
stwardnienia betonu stupek nalezy podeprze¢. Fundament betonowy wykonywany
,na mokro”, w ktorym osadzono stupek, mozna wykorzystywa¢ do dalszych prac
(np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie,
a jesli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii
ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac¢ si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki z rur
powinny mie¢ zaspawany gorny otwor rury. Stupki koncowe, narozne, bramowe oraz stojace
na zatamaniach ogrodzenia o kacie wigkszym od 15° nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem
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si¢ uko$nymi stupkami wspierajacymi, ustawiajac je wzdhuz biegu ogrodzenia pod katem
okoto od 30° do 45°. Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane
do mocowania na nich linek usztywniajacych przez posiadanie odpowiednich uszek
lub otworéw do zaczepoéw i hakéw metalowych. Stupki koncowe, narozne i bramowe
powinny by¢ dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki.

Rozpigcie siatki ogrodzeniowej

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna nie podaje inaczej, to nalezy
rozwiesi¢ trzy linki (druty) usztywniajace: u goéry, na dole i w $rodku ogrodzenia
I przymocowac¢ je do stupkow. Do stupkow koncowych, naroznych i bramowych linki musza

by¢ starannie przymocowane (np. przewleczone przez uszka, zagiete do tylu na okoto 10 cm
i okr¢cone na biezgcym drucie). Linki powinny by¢ umocowane tak, aby nie mogly
przesuwac si¢ 1 wywiera¢ nacisku na stupki narozne i bramowe, a w przypadku zerwania sig,
aby zwalnialy siatke tylko miedzy shupkami. Linki napina si¢ wyciggarkami wzglednie
ztaczami rzymskimi wmontowanymi co 3 do 8 m lub innym sposobem zaakceptowanym
przez Inzyniera. Nie nalezy zbyt silnie napina¢ inek, aby nie oddzialywaty one ujemnie na
shupki narozne lub bramowe. Siatk¢ metalowa przymocowuje si¢ do stupkéw koncowych,
naroznych i bramowych za pomocg pretow ptaskich lub zaokraglonych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Siatk¢ napina si¢ w sposdb podobny do napinania linek
i przymocowuje si¢ (np. kawatkami ocynkowanego drutu co 50 do 70 cm) do linek. Gorng
krawedz siatki metalowej nalezy taczy¢ z linka zaginajac na niej poszczegdlne druty siatki.
Siatka powinna by¢ napigta sztywno, jednak tak, aby nie ulegaly znieksztalceniu jej oczka.

Wykonanie bram i furtek

Bramy i furtki nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa, a w przypadku braku
wystarczajacych ustalen ich lokalizacje, konstrukcje 1 wymiary ustala Inzynier. Zaleca si¢
wykonanie bram i furtek z katownikéw (np. o wymiarach 45 x 45 x 5 mm lub 50 x 5

0 x 6 mm) lub innych ksztattownikow z wypelnieniem ram siatkami metalowymi . Kazda
brama i furtka powinna by¢ kompletna z niezb¢dnym wyposazeniem jak zawiasy, rygle,
zamki itp.

Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Do robot
wykonczeniowych nalez prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— niezbg¢dne uzupelnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow,
ew. drzew,

— ew. plantowanie terenu w poblizu ogrodzenia,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

- Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i srodkoéw
transportu podano w ogolnej specyfikacji technicznej.

- Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jako$ci robdt, materialow i urzadzen.

- Wykonawca zapewni odpowiedni system 1 Srodki techniczne do kontroli jakosci robot
na terenie i poza placem budowy.

- Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm

lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

36



6.2 Badania jakosci robdt w czasie budowy
W czasie robot nalezy wykona¢ badania i pomiary wg tablicy 1.

Tablica 1. CzestotliwosE oraz zakres badan | pomiardw w czasie robot

Czestatlivo &
Lp. Wiyszozegdlnienie badan i pomia rw z@gaud;rrﬁmsc
1 Loodnosc wykonania ogrodzenia z
dokumentacja projektows w zakresie Ocena ciggla
lokalizacii i wyrniar dw
2 | Zachmwanie dopuszczalnych odchytek I
elementdw ogrod zenia -
3 | Prawidtowose wykonania dotdw pod stupki s
4 | Poprawnosc wykonania fundamen-tow I
betonowych pod stupki -
5 | Poprawnosc ustawienia stupkdw .
B | Prawidtowosc rozpiecia siatk Ju,
7 Foprawnose wykanania bram i furtek Ji,
0 | Poprawnosc malowania ogrodzenia i,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest -m (metr) wykonanego ogrodzenia z pitkochwytow
Jednostkg obmiarows jest -szt. (sztuka) dla bramy i furtki.

Ogo6lne zasady i1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ogodlnej specyfikacji
technicznej. Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami
umowy. Ilos¢ robdt oblicza si¢ wedlug pomiarow sporzadzonych z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej specyfikacji i ujmuje w ksiedze obmiaru. Wszystkie urzadzenia
I sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot muszg posiada¢ wazne certyfikaty
legalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjag projektowa, SST
I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
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